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Résumé de cours  

« Transmissions de puissance » 
Martin Benjamin 
Publié sur http://www.ifrance.com/espace-prepa/ 

 

Transformation de mouvements 
 
 
Un mouvement est caractérisé par une vitesse et une force. 
 
 Entrée     Sortie 
 
 Rotation      Rotation 
  

Translation     Translation 
 
 
 
Mécanismes : 
 - Engrenages : rotation             rotation (réducteur, multiplicateur) 
 - Bielle manivelle :  rotation             translation 
 - Vis écrou : rotation           translation 
 - Cames poussoir : rotation          translation 
 - Pignon crémaillère : translation             rotation 
 -      Poulies courroies : rotation             rotation 
         
         Pignon chaîne  
 - Mécanismes : rotation         translation 
      rotation 
 
 

Les guidage 
 

 
- En rotation : liaison pivot : 

_ Guidage métal métal (coussinets) 
_ Guidage par éléments roulants (roulements) 
_ Guidage par palier fluide (huile, air) 

 
- En translation : liaison glissière : 

_ Guidage métal métal (coussinets) 
_ Guidage par éléments roulants (roulements) 
_ Guidage sous pression (coussin d’air) 

 
Remarque : parfois on utilise pour guider des liaisons hélicoïdales ou pivot glissant. 
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La lubrification  
 

Les lubrifiants 
 

- Huiles (fluide) caractérisée par sa viscosité (inverse de fluidité) 
- Graisses (semi fluide) 
- Solides (exemple : paraffine, talque) 

 
Les types de lubrification 

 
De « à vie » à « périodique » 
 

L’étanchéité 
 
On empêche le passage de :  

- Lubrifiant vers l’extérieur 
- Extérieur vers lubrifiant 

 
Il y a deux types d’étanchéité : 

- Avec contact (joint) utilisé pour l’huile ou la graisse 
- Sans contact utilisé pour la graisse car elle n’a pas tendance à partir 

 

La transmission de puissance entre 2 arbres 
 
    

 Transmission de puissance  
 entre 2 arbres  
    
    

Accouplement Changement de vitesse 
        
        
La vitesse de rotation est la La vitesse de rotation des 2 arbres 

même entre les 2 arbres  est généralement différente 
        
        
Les 2 arbres sont bout à bout Les 2 arbres ne sont pas 
   en général alignés 
        

Liaison permanente Liaison non permanente Liaison par lien souple Liaison directe des roues 
        

_Rigide _Commandée _Par adhérence _Par adhérence 
> Accouplement rigide >Embrayage >Courroies >Roue de friction 

  >Coupleur     
_Elastique   _Par obstacles _Par obstacles 

>Accouplement élastique _Non commandé >Chaînes >Engrenages 
  >limiteur de couple     

_ Avec grands écarts       
possibles       
>joints       
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Les accouplements 
 
La vitesse de rotation est la même entre les 2 arbres 
- Les 2 arbres sont alignés 

 
Liaison permanente 

 
Les noms en italiques correspondent aux solutions techniques 

- Liaison rigide (accouplement rigide) 
 - manchon à douilles 

 - manchon à broches 
 - manchon à plateaux 
 - liaison directe 
 

- Liaison élastique (accouplement élastique) 
 - manchon à blocs élastiques 
 - manchon à broches 
 - manchon à liens élastiques 
 

- Liaison avec grand écart possible 
 - manchon de dilatation 
 - manchon de cardan 
 - joint de Oldham 
 - joint de Miard 
 
Liaison non permanente 

 
- Commandées (embrayages) 

 
 - embrayage à griffes 
 - embrayage à friction (voitures) 
  _ Mono disque ou multi disques 
  _ Surface de contacte :  - plane 
   - conique 
   - cylindrique 
  _ Efforts presseurs : - mécaniques (ressort) 
   - pneumatiques 
   - hydrauliques 
   - électromagnétiques 
  _ Embrayages automatiques 
  _ Coupleurs : - à poudre 

   - hydraulique 
 
- Non commandées : limiteur de couple 

  _ Limiteurs à griffes ou à billes 
  _ Limiteurs à friction 
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Les changements de vitesse 
 

- La vitesse de rotation entre les 2 arbres est généralement différente 
- Les 2 arbres ne sont pas, en général alignés 

 
 
 

Liaison par lien souple 
 

- Par adhérence : courroies 
 - courroies plates 
 - courroies trapézoïdales 
 - courroies toriques  

-     Par obstacles : chaînes 
 - chaîne à rouleaux 
 - chaîne silencieuse 
 - courroie crantée 
 

Liaison directe par roue 
 

- Par adhérence : roue de friction 
 - roues cylindriques 
 - roues coniques 
 - galets et plateaux 
 

- Par obstacles : engrenages 
 - engrenages cylindriques : _ à denture droite 
   _ à denture hélicoïdale 
 - engrenages coniques 
 - roue et vis sans fin 
 

Remarque 
 

- Réducteurs 
- Boite de vitesse 
- Variateurs 

   
 
 


